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1. ZASTOSOWANIE

Sterownik mocy jest przeznaczony do regulacji mocy rezystancyjnych lub rezystancyjno-in-
dukeyjnych odbiornikow energii elektrycznej oraz regulacji predkosSci obrotowej jednofazowych
silnikéw indukcyjnych z kondensatorem lub silnikdw komutatorowych, przy niewielkich
obcigzeniach. Znajduje zastosowanie w ukfadach regulacji przy wspétpracy z regulatorami

z wyjsciem ciaggtym. Mozliwe jest zadawanie sygnatu sterujacego z potencjometru.

2. ZESTAW STEROWNIKA

W sktad zestawu sterownika wchodza:

- sterownik RP7 szt. 1,
- instrukcja obstugi szt. 1,
- karta gwarancyjna szt. 1,
- bezpiecznik szt. 1.

3. DANE TECHNICZNE

Sygnat wejsciowy ciagty: 0.5V rezystancja wejsciowa 3 kQ,
0..10V  rezystancja wejSciowa 6 kQ,
0..20 mA rezystancja wejSciowa 250 Q,
4..20 mA rezystancja wejsciowa 250 Q.

Zadawanie z potencjometru potencjometr 10 kQ
Prad wyjsciowy maksymalny 5A,10A,15A

Charakterystyke zdolnoSci obciazeniowej przedstawiono na rys. 1.
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Rys. 1. Maksymalna warto$¢ pradu wyjsciowego w funkcji temperatury otoczenia



Napiecie zasilajace obwdd odbiornika (obciazenie)

195...230...253 V

Czestotliwosé napiecia zasilajacego 47..50...53 Hz
Moc pobierana przez uktad wyzwalania hramkowego <3,3VA
Prad wyjsciowy minimalny 100 mA
Wartos$¢ pradu wyjSciowego w stanie blokowania <15mA (230V)
Moc tracona w triaku:
tablica 1
Prad wyjsciowy max. [A] 5 10 15
Moc tracona w triaku max. [W] 8 17 24

Wartos¢ btedu wzglednego odwzorowania charakterystyki statycznej

+10%.

Wartos¢ spodziewanego pradu zwarciowego zrodta napiecia zasilajgcego < 2 KA.

Parametry bezpiecznika:

tablica 2
Prad wyjsciowy max. [A] 5 10 15
Typ bezpiecznika Wickmann FF 6,3 A [Wickmann FF 12,5 A|Wickmann FF 16 A
lub lub lub
Bussmann GBB-6 Bussmann GBB-12 | Bussmann GBB-20
[i2 dt <15 <40 <120
[A?s]
Temperatura pracy 0...50:C
Temperatura sktadowania -25...70:C
Cisnienie atmosferyczne 86...106 kPa
Klasa wilgotnosci DIN 40040 ,F”

Wysokos¢ pracy

Napiecie probiercze
Kategoria przepiecia
Dopuszczalny poziom zanieczyszczen
Odpornosé na zaktdécenia
Bezpieczne odtaczanie
Warunki uzytkowania
Miejsce zastosowania
Wykonanie

Potozenie pracy

Stopien ochrony zapewniany
przez obudowe

Wymiary gabarytowe

Masa

6

do 1000 m przy obciazeniu znamionowym
VDE 0160 tab.4, kategoria Il
PN/E-08109, VDE 0110 cz.1, kategoria Il
VDE 0110 cz.2, poziom 2

PN-IEC 801-2, 2 kV, PN-IEC 801-4, 8 kV
VDE 0160 5.6.

VDE 0160 5.5.1.3.

VDE 0875 ¢z.3

VDE 0558 cz.1

pionowe

IP 20, PN-79/E-08106, VDEQ470
50 x 105 x105 mm

0,55 kg




4. KOD WYKONAN

tablica 3
| Sterownik mocy RP7
Maksymalny prad wyjsciowy
5A 1
10A
15A 3

Przyktad zaméwienia:
Sterownik mocy RP7 z maksymalnym pradem wyjSciowym 15 A; RP73.

5. OPIS KONSTRUKCJI I DZIAtANIA

Sterownik RP7 jest przewidziany do mocowania na Scianie lub na szynie (PN/E-06292,
DIN EN 50 022-35) za pomoca specjalnego zaczepu, rys. 2.
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Rys. 2. Wymiary gabarytowe i montazowe:

1 - pokrywa, 2 - listwa zaciskowa, 3-zacisk przewodu ochronnego 4 - bezpiecznik,
5 - przefacznik DIP, 6 - radiator, 7 - zaczep, 8 - szyna.

Na ptycie czotowej znajduja sie:

- listwa zaciskowa, umozliwiajaca przytaczenie przewodéw obwodu obciazenia, przewoddow
sterowania lub potencjometru,

- potencjometr ,lim” stuzacy do ograniczenia pradu odbiornika,

- potencjometr ,,amax” stuzacy do ograniczenia kata wyzwalania,

- dioda Swiecaca zielona (1), sygnalizujaca przekroczenie 70% mocy nastawione;j,
- dioda Swiecaca czerwona (2), sygnalizujaca uszkodzenie bezpiecznika.



Sterownik RP7 ma przetacznik triakowy, ktdry jest tacznikiem sterowanym przez uktad wyzwalania
bramkowego. Zawiera rowniez bezpiecznik, przeznaczony do zabezpieczania elementow
potprzewodnikowych, dwojnik RC i warystor, zabezpieczajace przed przepigciami komutacyjnymi
i faczeniowymi.

Zataczanie odbiornika realizowane jest przez zmiane kata zataczania pradu odbiornika w funkcji
analogowego sygnatu sterujacego lub za pomoca potencjometru. Przebiegi sygnatéw dla tego
sterowania pokazano na rys. 3.
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Rys. 3. Sterowanie fazowe, przebiegi wystepujacych sygnatow.

Sterownik ma funkcje zapewniajace niezawodne i bezpieczne dziatanie:

+ Ograniczenie pradu odbiornika

Jezeli wartos¢ pradu w obwodzie odbiornika przekroczy wartosci progowa, nastawiong za po-
moca potencjometru ,lim”, to zadziata ograniczenie pradowe bez wzgledu na wartos¢ sygnatu
sterujacego.

Warto$¢ maksymalna pradu ptynacego w obwodzie odbiornika moze by¢ nastawiana w zakresie
0d 20% do 100% lo (dla odbiornikéw o0 mocy znamionowej wiekszej od 1/2 maksymalnej mocy
sterownika).

+ Ograniczenie kata wyzwalania

W przypadku pracy sterownika z silnikami mozna za pomoca potencjometru ,,amax”, nastawic¢
warto$ci pradu Ir potrzebnego do rozruchu silnika. Zakres regulacji w tym przypadku jest od
nastawionej wartosci pradu Ir do pradu znamionowego In. Jezeli warto$¢ sygnatu sterujacego
jest mniejsza od wartosci odpowiadajacej pradowi I, to nastepuje wstrzymywanie wyzwalania.
+ Opdznianie wyzwalania typu ,,migkki start”

Funkcja ,miekki start” umozliwia zmiane kata zataczania od = do 0 rad w czasie ok. 1,5 S po
zafaczeniu zasilania (wtacznik W rys. 4).

+ Wykrywanie i sygnalizacja pradu w obwodzie odbiornika

8



Przekroczenie 70% nastawionej wartoSci ograniczenia pradowego, sygnalizowane jest Swieceniem
diody zielonej - 1.

+ Sygnalizacja uszkodzenia bezpiecznika L
W przypadku uszkodzenia bezpiecznika napiecie na zaciskach bezpiecznika zasila uktad Sygnalizacji
uszkodzenia bezpiecznika (Swiecenie diody czerwonej - 2).

6. INSTALOWANIE | URUCHAMIANIE

Po zamocowaniu sterownika zgodnie z rys. 2 nalezy wykonac potaczenia obwoddow zewnetrznych
jak pokazano na rys. 3.

Przekroje przewoddw doprowadzajacych:

- do obwodu odbiornika (zaciski U1, U2) >1,5mm?,
- do ukfadu wyzwalania bramkowego (zacisk U) > 0,35 mm?,
- przewod ochronny (@ zacisk) >1,5mm?.

Maksymalny przekréj przewodéw doprowadzajacych 2,5 mm?2.

Zasilanie L1, N przytaczy¢ do zaciskow 1 (U), 3 (U2).

Odbiornik przytaczy¢ pomiedzy zacisk 2 (U1) i faze L1 napiecia zasilajacego.
Sygnat wejsciowy nalezy przytaczy¢ do zaciskow 4 (0 V), 5 (U/1).
Fabrycznie zakres sygnatu wejsciowego nastawiony jestna 0...10 V.

U U1U2 oV U/ Pot

Qleeceee
123458 0.5V
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Rys. 4. Potaczenia obwoddw zewnetrznych.

Zakres sygnatu wejSciowego oraz przystosowanie sterownika do rodzaju odbiornika, mozna
dobrac przez odpowiednie potozenie sekcji przetacznika DIP, dostepnego po zdjeciu pokrywy



sterownika, rys. 2. Sposob nastawienia przetacznika podano w tablicy 4.

tablica 4
Sekcja przetacznika
1 2 3 4 5
0.5V 0 1 0 0
Sygnat 0..10V 0 0 0 0
sterujacy 0..20 mA 1 0 0 0
4..20mA 1 1 1 1
Rodzaj rezys.tancy]ny _ - - N 0
odbiornika rez.- indukcyjny
(0,7 <cosp <0,9) - - - - 1

0 - przetacznik w potozeniu OFF
1 - przetacznik w potozeniu ON

W przypadku zadawania z potencjometru, sygnat sterujacy ustawi¢ na zakres 0...10 V.

Uruchomienie sterownika obejmuje:

+ Nastawienie ograniczenia pradu odbiornika (pokretto potencjometru ,omax” nastawic¢ na
maksimum),

Pokretto potencjometru ,lim” nastawi¢ na minimum. Obserwujac wskazania przyrzadu mierzacego
prad odbiornika (przy maksymalnej wartosci wejSciowego sygnatu sterujacego) nastawic zgdang
wartos¢ pradu odbiornika za pomoca pokretta potencjometru ,lim”.

+ Nastawienie ograniczenie kata wyzwalania (stosowac¢ przy regulacji predkosci obrotowej
silnikow).

Pokretto potencjometru ,,amax” nastawi¢ na maksimum. Nastawi¢ warto$¢ sygnatu sterujacego
odpowiadajaca pradowi Ir potrzebnego do rozruchu silnika. Nastepnie obracac pokretto potenc-
jometru ,,amax” az do momentu wstrzymania wyzwalania.

7. KONSERWACJA | NAPRAWY

Sterownik mocy RP7 nie wymaga okresowej konserwacji. W przypadku uszkodzenia bezpiecznika
Swieci sie dioda czerwona (2).

Aby wymienic¢ bezpiecznik nalezy:

- odfaczyc¢ zasilanie obwodu odbiornika,

- odtgczy¢ potaczenia elektryczne z listwy zaciskowej,

- zdjac¢ pokrywe sterownika,

- wymienic¢ bezpiecznik.

Uwaga:

Radiator moze by¢ goracy. Nalezy zachowac ostroznosc. W przypadku innych uszkodzen sterownik
nalezy przesta¢ do naprawy do Dziatu Serwisu LUMEL S.A.
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LUMEL

LUMELS.A.

ul. Stubicka 4, 65-127 Zielona Gora, Poland
tel.: +48 68 45 75 100, fax +48 68 45 75 508
www.lumel.com.pl

Informagja techniczna:

tel.: (68) 4575 140,45 75 141, 4575142, 4575 145,45 75 146

e-mail: sprzedaz@lumel.com.pl

Realizacja zaméwien:

tel.: (68) 4575 150,45 75 151,4575 152, 4575 153,45 75 154,45 75 155
fax.: (68) 32 55 650

Pracownia systeméw automatyki:

tel.: (68) 4575 145, 4575 146

Wzorcowanie:
tel.: (68) 4575163
e-mail: laboratorium@lumel.com.pl

RP7-07B

60-006-00-00041



